
55

 図17にP2-1試験と同程度の積載荷重であるP1-2試験の神戸波およ

び八戸波入力時の周波数応答関数を示す．

 4(Hz)以上の高周波域で上部構造の影響が大きく見られるが,この

帯域では絶対的な入力が小さいため，全体の挙動には影響しないと

考えられる．同様にP1-2試験とP2-1試験二階床レベルでの最大応答

値を図18に示す．各値はほぼ同程度であり，上部構造を剛体とみな

しても大きな差異が出ないことが分かる．

3.3.2 実大耐震試験との比較

 免震試験(P2-1)と免震層を固定し行った耐震試験(P3-1)の二階床

レベル応答最大値を図19に，各階最大絶対加速度を図20に，各階最

大相対変位を図21に示す．耐震構造では上階ほど加速度が増す傾向

があるが，免震構造では応答加速度が地動加速度の1/2～1/5程度と

劇的に下がることがわかる．同時に変位は170(mm)程である．装置

の限界変位が353(mm)であるので全く問題ないレベルである．

 耐震構造では図21に見るように１階,２階間の層間変位が大きく，

免震ではこの変位はほとんど見られない．

 また耐震構造は加振のたびに損傷が蓄積し，剛性が低下していく．

図22に実験初期段階と終盤でのWhiteNoise入力時周波数応答関数を

示す．耐震構造ではピークが長周期側に遷移しており，剛性の低下

がうかがえる．

 免震支承は全実験を通して同一のものを取り替えずに用いている

が，その応答特性に変化は見られない．また実験終了後もレール，

ベアリングともに目立った変形はみとめられなかった．

4.まとめ

 新型の転がり式免震支承を用いて，マッチング試験，実大免震住

宅試験，実大耐震住宅試験を大型振動台上で行った．今回の実大実

験の範囲において以下の結論を得た．

1)本支承は多数の地震波，偏心を含む様々な試験条件のもとでも安

 定した性能を発揮しており，上部構造への入力加速度レベルは地

 動加速度の1/2～1/5に低減される． 

2)本転がり型免震支承では，復元材がない場合，加速度，変位とも

 復元材ありの場合より小さくなる．しかし，このような性能は現

 行告示設計においては反映されず，転がり型免震支承の設計上不

 利な結果を招いている．

3)復元材が高減衰ゴムであるか否かの微妙な性能の違いは結果にほ

 とんど影響しない．

4)本実験では７種類の様々な地震波を様々な入力レベルで用いたが，

 最大変位応答レベルは170(mm)程度で，実験に用いた地震の範囲

 では免震支承の限界変位353(mm)に対して大きな余裕があること

 がわかった．
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図22 実験前後での応答特性の変化

(a) 免震構造 (b) 耐震構造
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